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Cours 6 : Exercices et rCours 6 : Exercices et réévisionvision
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Exercice 1 :Exercice 1 : Simplifiez l’équation logique et 
faites le diagramme échelle

( )+ + + + =( ) ( ) ?xy x y z xy yz z

Solution :Solution :
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Exercice 2 :Exercice 2 : Simplifiez l’équation logique et 
faites le diagramme échelle

Solution :Solution :
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Exercice 3 :Exercice 3 : Donnez la réponse la plus 
simple en identifiant les groupes

= ?F
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Exercice 3 :Exercice 3 : Donnez la réponse la plus 
simple en identifiant les groupes

=F AB

Solution :Solution :
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Exercice 4 :Exercice 4 : Donnez la réponse la plus 
simple en identifiant les groupes

= ?F
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Exercice 4 :Exercice 4 : Donnez la réponse la plus 
simple en identifiant les groupes

= = + + + = + + +F ABCE A B C E A B C E

Solution :Solution :
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Exercice 4 :Exercice 4 : Donnez la réponse la plus 
simple en identifiant les groupes

= + + +F A B C E

Solution alternative :Solution alternative :
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Exercice 5 :Exercice 5 : Utilisez la méthode de Huffman
SystSystèème sme sééquentiel pour un automatisme ferroviairequentiel pour un automatisme ferroviaire

On désire que le locomotive passe 
deux fois sur la voie A, puis une 
fois sur la voie B, et recommence.

Trouvez :Trouvez :

Diagramme des phases

Diagramme des transitions

Table primitive des états

Table contractée des états

Variable secondaires

Sorties (M et N)

Questions supplémentaires : (1) ajouter un bouton « départ »,
(2) changer la séquence à trois fois sur A et deux fois sur B
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Exercice 5 :Exercice 5 : Utilisez la méthode de Huffman

Diagramme des phasesDiagramme des phases

Solution :Solution :

Diagramme des transitionsDiagramme des transitions
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Exercice 5 :Exercice 5 : Utilisez la méthode de Huffman

Table primitive des Table primitive des éétatstats

Solution :Solution :
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Table contractTable contractéée des e des éétatstats
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Exercice 5 :Exercice 5 : Utilisez la méthode de Huffman

Table de Table de KarnaughKarnaugh pour xpour x

Solution :Solution :

= +x xa ya

Table de Table de KarnaughKarnaugh pour ypour y

= +y x a yb

=M xy =N xy
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Exercice 6 :Exercice 6 : GRAFCET
SystSystèème de tri automatiqueme de tri automatique

M1, M2 M1, M2 : moteurs des convoyeurs

VA, VB : VA, VB : vérins simple-action

MA, MB :MA, MB : capteurs de présence

A, B, R : A, B, R : capteurs optiques

(=1 en absence d’objet)

VAVA00, VA, VA11, VB, VB00, VB, VB11 : capteurs fin 

de course

CU : CU : bouton « cycle unique »

CC : CC : bouton « cycle continue »

Marche : Marche : bouton « marche »
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Exercice 6 :Exercice 6 : GRAFCET

Marche.VA0.VB0

/A + /B

A./B./MA /A.B./MB A./B.MA + /A.B.MB

VA1 VB1 /R

(/Marche + CU).VA0.VB0 Marche.CC.VA0.VB0
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Solution :Solution :


